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RiZENi STROJU A PROCESU

Absolventi budou schopni specifikovat pozadavky na fidici systém v zavislosti na cilové aplikaci, orientovat
se v problematice fidicich systém( a samostatné vyresit jednoduché automatizacéni tlohy.

Garant predmétu
Ing. Zbynék Strecker, Ph.D.

Kredity, zpasob ukoné&eni, typ pfedmétu
4 kredity; kl; povinny.

Prerekvizity
e Znalosti z elektrotechniky a elektroniky, matematiky, fyziky a automatizace v rozsahu bakalarského
studia strojniho inzenyrstvi.
Metody vyucovani

Prednasky, laboratofe, samostudium.

ZpUsob a kritéria hodnoceni

Podminky ziskani zapoctu:
e aktivni ucast ve cvicenich (max. 10 bodu),
vypracovani zadanych uloh (max. 60 bodu),
absolvovani teoretického testu (max. 30 bod(),
celkem je mozno ziskat az 100 bodu, vysledna klasifikace se urci podle stupnice ECTS.

Jazyk vyuky

Cestina.
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Cile pfedmétu

Absolventi budou schopni specifikovat pozadavky na Fidici systém v zavislosti na cilové aplikaci, orientovat
se v problematice Fidicich systému a samostatné vyfesit jednoduché automatizaéni tlohy.

Vystupy studia a kompetence

Schopnost definovat pozadavky na fidici systém.

Schopnost samostatné navrhnout a naprogramovat Fidici systém pro jednoduché aplikace.
Schopnost vybéru vhodného typu pohonu.

Znalost principu open/closed loop regulace.

Znalost obvyklych primyslovych rozhrani.

Vymezeni kontrolované vyuky, zplsob jejiho provadéni, formy nahrazovani zameskané vyuky

Prednasky: ucast je doporucena. Cviceni: ucast je povinna a kontrolovana vyucujicim, povoluje se
maximalné jedna absence. V pfipadé dlouhodobé nepfitomnosti je nahrada zamesSkané vyuky v kompetenci
garanta pfedmeétu.

Pfednaska

Automatizacni systémy (duvody nasazeni, pozadavky, bezpe¢nost).

Struktura automatizacniho systému (pfistrojovy podsystém, uzivatelské rozhrani, fidici podsystém).
Zakladni strategie Fizeni (fizeni v oteviené a uzaviené smycce, aplikace PID regulatoru).
Rozdéleni a moznosti jednotlivych typl automatizaénich systémua (SCADA, PLC, mikrokontroléry,
funkce operacniho systému).

Rozhrani Fidicich systému (vstupy/vystupy, komunikacni sbérnice).
e Pramyslové pohony (rozdéleni, zpasoby fizeni, vhodnost dle aplikace).

Laboratofe a ateliéry

Blok Arduino:
e Ovladani digitalnich a analogovych vstupl/vystupu.
e Posilani dat pfes komunikacni sbérnici.
e Ovladani alfanumerického LCD.
e Rizeni servomotora.
o Ziskavani méfenych veli€in z €idel (ultrazvuk, akcelerometr, senzor polohy).
¢ Regulace v oteviené smycce.
Zpétnovazebna regulace (stabilizator, autonomni vozidlo).
Blok PLC:
e ZaloZeni projektu, seznameni s vyvojovym prostfedim.
e PFipojeni k LAN, identifikace a definice pouzitého HW a oziveni.
e Programovani jednoduchych automatizaénich uloh v programovacim jazyku Structured Text.
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e Vizualizace.
e ZAavislé Fizeni servopohon(.
o Tymove feSeni jedné slozitéjSi automatizacni ulohy.
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